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2 CSINavod k obsluze
1 Ovladaci prvky PRIMUS 2 HVA

1.1 Tlacitka na ovladacim panelu
Laser Ize ovladat pomoci ovladaciho panelu.
Vystrazna dioda LED

Displef ——————

Aktivace
funkce PRO-
MENLIVYCH

OTACEK/
OTACENI
Aktivace

funkce
SCANNING

Laser
ZAP/VYP

SKLONIT /
OTACET
podle os

: HVA PRIMU?

pohyb

nahoru/
otaceni
doprava

O N
C O 603 rpm
UPANLLL BT

pohyb dold/
otaceni
doleva

« Aktivace/
\— deaktivace

rezimu

RUCNE

Ploska pro pfijem signalu
z dalkového ovladani

1.2 Indikatory na displeji

Symbol

Popis

oo - ood

Varovné hlaseni

ERRT - 12

Indikator poruchy

Zvolena osa X (symbol blikd, je mozné nastavovat hodnoty)

=< | X

Zvolena osa Y (symbol blika, je mozné nastavovat hodnoty)
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e
[
[
=

Zadavani a indikace SKLONU v procentech

Rezim SCANNING

O

Rezim ROTATION

600 otim

Otacky laseru (v krocich po: 10, 60, 300, 600 ot/min)

Indikace Ghlu v rezimu SNIMANI (indikace: 0°, 5°, 10°, 15°)

Rezim RUCNI

Varovny symbol (blika)

Zbyvaijici doba N
provozu v T TR I

hodinach s
Akumulator 100 70 30 5 <05
Baterie 120 100 50 15 <2

]
L0
-

Probiha nivelace
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2

2.1

UPOZORNENI

O

Navod k obsluze

AUTOALIGN

Funkce AUTOALIGN

Prostfednictvim funkce AUTOALIGN fidi COMMANDER 2 HVA rovinu
laseru PRIMUS 2 HVA, takZe se laserovy paprsek automaticky zaméri
na nulovou znacku COMMANDER 2 HVA. Pfi AUTOALIGN single se
laserovy paprsek zafixuje na nulové znatce COMMANDER 2 HVA.
Znamena to, Ze rovina laseru se jiz nekontroluje. Pfi AUTOALIGN
permanentné laserovy paprsek neustale sleduje nulovou znacku
COMMANDER 2 HVA. Znamena to, Ze rovina laseru se neustale kont-
roluje. AUTOALIGN funguje jak v horizontalni, tak i ve vertikalni poloze
PRIMUS 2 HVA.

AUTOALIGN

v horizontalni poloze ve vertikalni poloze

. <50m
it'?{ ‘ ><Om

Osa Y PRIMUS 2 HVA se zaméfi na nulo- Osa X PRIMUS 2 HVA se zaméfi na nulo-
vou znacku COMMANDER 2 HVA. vou znacku COMMANDER 2 HVA.

» V horizontalni poloze musi byt COMMANDER 2 HVA ve sméru osy Y.
» Ve vertikalni poloze musi byt COMMANDER 2 HVA ve sméru osy X.
» AUTOALIGN pracuje v thlovém rozsahu + 5°.

» AUTOALIGN pracuje v rozsahu max. vzdalenosti do 50 m.




CS[Navod k obsluze

2.2

UPOZORNENI

®

AUTOALIGN single

Zamérte COMMANDER 2 HVA na PRIMUS
2 HVA; horizontalné: Y, vertikalné: X.

Bé&hem procesu vyhledavani blikaji kontrol-
ky LED a symbol AUTOALIGN. Na displeji
COMMANDER 2 HVA se objevi >> S| <<
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Na pfistroji COMMANDER 2 HVA kratce
stisknéte tlagitko N .

pRodSatDDetE:

=

Proces vyhledavani se ukon¢i, kdyz lasero-
vy paprsek najde nulovou znacku pfijimace.
Obé blikajici kontrolky LED zhasnou, sym-

bol AUTOALIGN trvale sviti. COMMANDER

2 HVA vyda zvukovy signal.

AUTOALIGN single je aktivni. Je mozné vyvolat tyto funkce:
TlaCitkem (stisknéte 2 x) ukoncite AUTOALIGN single

Poté, co jste navedli laserovy paprsek na nulovou znacku, Ize COMMANDER 2
HVA odebrat a pouZit k detekci laserového paprsku na libovolném misté. Zob-
razeny sklon osy Y se automaticky ulozi do paméti funkce sklonu a Ize jej zde

opét vyvolat.




CS INavod k obsluze 5

2.3 AUTOALIGN permanentné
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Zameéfte COMMANDER 2 HVA na PRIMUS

2 HVA; horizontalné: Y, vertikang: X Tiacitko na COMMANDER 2 Hva [

podrzte stisknuté déle nez 3 sekundy.

Ty pOOOPRODERDE

Béhem procesu vyhledavani blikaji kontrol- | [COMMANDER 2 HVA neustale kontroluje
ky LED a symbol AUTOALIGN. Na displeji polohu laserového paprsku a a v pfipadé
COMMANDER 2 HVA se objevi >> PE<<. odchylky jej navede zpét na nulovou znacku
COMMANDER 2 HVA.

AUTOALIGN permanentné je aktivni. Je mozné vyvolat tyto funkce:
TlacCitkem (stisknéte 2 x) ukoncete AUTOALIGN permanentné

POZOR Jestlize se vypne COMMANDER 2 HVA s aktivovanou funkci AUTOALIGN,
zastavi PRIMUS 2 HVA otaceni. Na displeji se objevi vystrazné hlaseni C04
A a blika ¢ervena kontrolka LED. Abyste zrusili vystrazné hlaseni, je nutné bud’
vypnout a opét zapnout PRIMUS 2 HVA nebo ukoncit AUTOALIGN dvojim
stisknutim tlacitka na COMMANDER 2 HVA.

-
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2.4 Ukoncéeni AUTOALIGN single a permanentné
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Kratce stisknéte tlagitko | |Na displeji se objevi ,End | |2&Vrdte znovu kratkym

AA stisknutim tladitka.

Poté je PRIMUS 2 HVA v
rezimu AUTOMATIKA, rezim
OTACENI.

UPOZORNENI  pogyd je aktivovana funkce AUTOALIGN, plati nésledujici omezeni:
» PRIMUS 2 se otaci s pevné nastavenym poctem otacek 600 ot/min.
@ » Pfechod na SCANNING neni mozny.
» Zména mezi rezimy RUCNI a AUTOMATICKY neni mozna.
» Pokud ¢ini rozliseni plochy detektoru na COMMANDER 2 HVA 0,5 mm,
automaticky se toto nastavi na +1,0 mm.
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3 Dalkové ovladani COMMANDER 2 HVA

3.1 Indikaéni a ovladaci prvky dalkového ovladani

Pohyb doll/
otaceni doleva

Pohyb nahoru/
otaCeni doprava

3  Aktivace SKLONU os / otaceni

4  Varovny symbol (blika)

5 Rezim RUCNI
6 Rezim SCANNING

7 Rezim ROTATION

Pocet otacek laseru /
8 Indikace uhlu v rezimu
SCANNING

9 Rezim AUTOALIGN

10 Stav akumulatoru / baterie r11
laseru
Funkce PROMENLIVYCH 12
11 OTACEK/ -
aktivace OTACENI 13

12 Funkce AUTOALIGN

13 Funkce SCANNING

Ovladaci prvky na dalkovém ovladani maji stejnou funkci jako PRIMUS 2 HVA.

-
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3.2

Navod k obsluze

Dalsi funkce dalkového ovladani

Ovladaci krok

Pomoci dalkového
ovladani prepnéte
PRIMUS 2 HVA do
rezimu RUCNI.

1. Zapnéte pfijimac
laseru.

2. Soudasné stisknéte

tlaitka [ a €.

Pomoci dalkového
ovladani prepnéte
PRIMUS 2 HVA do
rezimu SLEEP:

Stisknéte tlagitko
po dobu 3 sek.

Indikace

600.

) mi

ezim RUCNI
aktivovan

|=

=N

Rezim SLEEP
aktivovan

Pokyny

Abyste opustili
rezim RUCNI a
presli do rezimu
AUTOMATICKY,
znovu soucasné
stisknéte tlacitka

B-0

Abyste opustili rezim
SLEEP, znovu stisk-
néte tlacitko po

dobu 3 sek.
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4 Prijima¢ laseru COMMANDER 2 HVA

4.1 Indikaéni a ovladaci prvky prijimace laseru

LCD displej BATERIE
Rozsviti se kontrolka: zbyvajici doba provozu
(baterie cca 5 h / akumulator cca 0,5 h).
Kontrolka blika: pfistroj se brzy vypne,
vymeénte akumulator / baterii!

LCD displej NiZE
Rozsviti se, kdyZ je laserovy paprsek
v okénku snimace, ale pod nulovou linii.
Navic se rozsviti Cervena kontrolka LED
vedle plosSky pro pfijem a k tomu se rozezni
pomaly sled tona.

LCD displej CiL
Rozsviti se, kdyz je laserovy paprsek ve
vySce nuloveé linie. Navic se rozsviti zelena
kontrolka LED vedle plosky pro pfijem a k
tomu se rozezni trvaly tén.

LCD displej VYSE
Rozsviti se, kdyZ je laserovy paprsek
v okénku snimace, ale nad nulovou linii.
Navic se rozsviti Zluta kontrolka LED vedle
plosky pro pfijem a k tomu se rozezni rychly
sled tonu.

LCD displej
ROZLISENi PLOCHY DETEKTORU
zobrazuje aktualni nastavené rozliSeni:
4=14 mm / 2=12 mm / 1=£1 mm / 0=20.5 mm

LCD displej ZVUKOVY SIGNAL
1)) indikace = hlasity zvukovy signal /
[ indikace = tichy zvukovy signal /
bez indikace = vypnuty zvukovy signal
Tlagitko ROZLISENi PLOCHY DETEKTORU

pfepina rozliSeni mezi £4 mm /2 mm/
1 mm/ £0.5 mm.

Tlaéitko ZVUKOVA SIGNALIZACE
Pfepina zvukovy signal mezi hlasité /
potichu / vypnuto.

Tlaéitko pro ZAPNUTI / VYPNUTI
Zapne pfip. vypne pfijimac¢. Aktualni nasta-
veni zUstanou zachovana.

HVA
COMMANDEFF

< A
A 2%

\4 )




10 DK | Brugsvejledning

1 Betjeningselementer pa PRIMUS 2 HVA

1.1 Taster pa betjeningsfeltet
Laseren betjenes via betjeningsfeltet.

Display
Aktivering af
funktionen
VARIABELT
OMDREUJ-
NINGSTAL /
ROTATION

Aktivering af
funktionen
SCANNING

Laser
TAND/SLUK

Advarsels-LED

: HVA PRIMUg

C O 602 rppm
A\ Tm [

Modtagefelt pa
fiernbetjenin-

1.2 Displayvisninger

HALDNING/
DREJNING
af akser

Beveeges
opad /
drejes mod
hgjre

Beveeges
nedad /
drejes mod
venstre

Aktivering/
deaktivering
af driftsarten
MANUEL

Symbol

Beskrivelse

too - oM

Advarselsmeddelelse

ERRT - 12

Fejlvisning

X-akse er valgt (symbolet blinker, vaerdier kan indstilles)

Y-akse er valgt (symbolet blinker, veerdier kan indstilles)

Modus SCANNING

O |=|x

Modus ROTATION

600 rpm

Laserens omdrejningstal (trin: 10, 60, 300, 600 rpm)

15°

Vinkelvisning i modus SCANNING (visninger: 0°, 5°, 10°, 15°)

Driftsart MANUEL

Advarselssymbol (blinker)

~_ ' .
Resterende
driftstid i timer LLL :E' D ::' ,:':!
Akkumulator 100 70 30 5 <0,5
Batteri 120 100 50 15 <2

Horisontering
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2.1

HENVISNING

Brugsvejledning 11

AUTOALIGN

Funktionen AUTOALIGN

Ved funktionen AUTOALIGN styrer COMMANDER 2 HVA laserni-
veauet af PRIMUS 2 HVA saledes, at laserstralen automatisk rettes
mod nulmaerket af COMMANDER 2 HVA. Ved AUTOALIGN single
lases laserstralen fast pa nulmaerket af COMMANDER 2 HVA, dvs.
laserniveauet overvages ikke mere. Ved AUTOALIGN permanent fgl-
ger laserstralen permanent nuimaerket af COMMANDER 2 HVA, dvs.
laserniveauet overvages permanent. AUTOALIGN fungerer bade ved
vandret og lodret opstilling af PRIMUS 2 HVA.

AUTOALIGN

Vandret opstilling Lodret opstilling

B 1 ~
- H ~
B ~
. | N
L N
|
P >
B ~
.

Y-aksen af PRIMUS 2 HVA rettes mod X-aksen af PRIMUS 2 HVA rettes mod
nulmaerket af COMMANDER 2 HVA. nulmaerket af COMMANDER 2 HVA.

» Ved vandret opstilling skal COMMANDER 2 HVA befinde sig i retning af
Y-aksen.

» Ved lodret opstilling skal COMMANDER 2 HVA befinde sig i retning af X-ak-
sen.

» AUTOALIGN arbejder i et vinkelomrade pa + 5°.

» AUTOALIGN arbejder i et afstandsomrade pé op til max. 50 m.
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2.2 AUTOALIGN single

HENVISNING

O

COMMANDER 2 HVA rettes mod PRIMUS
2 HVA; vandret: Y, lodret: X.

peooSteOReRENY

I:"-_‘

LED'erne og symbolet AUTOALIGN
blinker under sggningen. Pa displayet af
COMMANDER 2 HVA vises >> Sl <<

CE
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=
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)

Pa COMMANDER 2 HVA trykkes kort pa
tasten .

bbb dbbaa0y ) *

=

S@gningen afsluttes, nar laserstralen har
ramt modtagerens nulmaerke. De to blinken-|
de LED'er slukker, symbolet AUTOALIGN
lyser vedvarende. COMMANDER 2 HVA
udsender et bip.

AUTOALIGN single er aktiv. Fglgende funktioner kan veelges:
Med tasten (trykkes 2 gange) afsluttes AUTOALIGN single

Nar laserstralen er blevet fart til nulmeerket, kan COMMANDER 2 HVA fijernes
og anvendes til detektering af laserstrdlen pé et vilkérligt sted. Den viste heeld-
ningsveerdi af Y-aksen gemmes automatisk i haeldningsfunktionens hukommel-

se og kan her hentes frem igen.
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2.3 AUTOALIGN permanent

FORSIGTIG

A

COMMANDER 2 HVA rettes mod PRIMUS
2 HVA; vandret: Y, lodret: X

popootEoeEEERD

e

LED'erne og symbolet AUTOALIGN
blinker under sggningen. Pa displayet af
COMMANDER 2 HVA vises >> PE <<.

13

Pa COMMANDER 2 HVA trykkes tasten
leengere end 3 sekunder.

COMMANDER 2 HVA overvager permanent
laserstralens position og farer den tilbage
til nulmaerket af COMMANDER 2 HVA i

tilfeelde af en afvigelse.

AUTOALIGN permanent er aktiv. Fglgende funktioner kan veelges:
Med tasten (trykkes 2 gange) afsluttes AUTOALIGN permanent

Nar COMMANDER 2 HVA slukkes, nar AUTOALIGN er aktiv, stopper PRIMUS
2 HVA rotationen. Pa displayet vises advarslen C04 og den rade LED blinker.
For at slette advarslen slukkes og teendes der igen for PRIMUS 2 HVA eller
AUTOALIGN afsluttes ved at trykke to gange pa tasten pad COMMANDER

2 HVA.

-
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2.4 Afslutning af AUTOALIGN single og permanent

T
2 2
E r=
b= =
s L
= =]
B “E
: =
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4 s
2 s
L=1
iy &
E L=

T
T

Tasten trykkes kort. P4 displayet vises ,End
AA®.

PEOODEDOEDEDE

T

For bekraeftelse trykkes

tasten la¥ igen kort. Derefter
er PRIMUS 2 HVA | drifts-
arten AUTOMATIK, modus
ROTATION.

HENVISNING  veq aktiv AUTOALIGN-funktion geelder falgende indskreenkninger:
» PRIMUS 2 roterer med et fast indstillet omdrejningstal pa 600 o/min.

O

» Et skift til SCANNING er ikke muligt.

» Et skift mellem MANUEL og AUTOMATIK er ikke muligt.
» Nar oplasningen af detektorfeltet star pa +0,56 mm pa COMMANDER 2 HVA,

stilles denne automatisk pa +1,0 mm.
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Brugsvejledning

3 Fjernbetjeningen COMMANDER 2 HVA

3.

—

10

11

12

13

Reducering af X/Y-
haeldningsveerdi
Bevaeges nedad /
drejes mod venstre

Foragelse af X/Y-
haeldningsveerdi
Bevaeges opad /
drejes mod hgjre

Aktivering af HAELDNING af
akser /

Bekreeftelse af indtastning af
procentveerdi

Advarselssymbol (blinker)

Driftsart MANUEL

Modus SCANNING

Modus ROTATION

Laserens omdrejningstal /
Vinkelvisning i modus
SCANNING

Modus AUTOALIGN

Laserens akku-/batteritilstand

Funktionen VARIABELT
OMDREJNINGSTAL /
Aktivering af ROTATION

Funktionen AUTOALIGN

Funktionen SCANNING

Fjernbetjeningens indikator- og betjeningselementer

15

-11

]
u
1
-
7

CONMMANDEX

Betjeningselementerne pa fiernbetjeningen har de samme funktioner som
pa PRIMUS 2 HVA.

-
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3.2

Brugsvejledning

Ekstrafunktioner pa fjernbetjeningen

Betjeningstrin

PRIMUS 2 HVA stilles
pa driftsarten MANUEL
via fjernbetjeningen.

1. Lasermodtageren
teendes.

2. Tasterne u og
trykkes samtidigt.

PRIMUS 2 HVA stilles
pa SLEEP-modus via
fiernbetjeningen:

Tasten trykkes 3
sek.

Visning

600.

|=

g
erness

o) mi

iftsart MANUEL
aktiveret

|=

=N

SLEEP-modus
aktiveret

Henvisninger

For at forlade drifts-
arten MANUEL igen
og skifte til driftsar-
ten AUTOMATIK,

trykkes tasterne

og igen samti-
digt.

For at forlade
SLEEP-modusen
igen, trykkes tasten

igen 3 sek.
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4 Lasermodtageren COMMANDER 2 HVA

4.1 Lasermodtagerens indikator- og betjeningselementer

LCD-indikator for BATTERI
Indikatoren lyser: begraenset resterende
driftstid (batteri ca. 5h / akku ca. 0,5h).
Indikatoren blinker: En driftsafbrydelse er
umiddelbart forestaende, akkuer/batterier
skal udskiftes!

LCD-indikator for LAVERE
Lyser, nar laserlinien er inden for sensorvin-
duet, men under nullinien. Desuden lyser
den rgde LED ved siden af modtagefeltet
og der hgres en langsom tonesekvens.

LCD-indikator for DESTINATION
Lyser, nar laserlinien befinder sig pa hgjde
med nullinien. Desuden lyser den grenne

LED ved siden af modtagefeltet og der
hgres en konstant tone.

LCD-indikator for HGJERE
Lyser, nar laserlinien er inden for sensorvin-
duet, men over nullinien. Desuden lyser den
gule LED ved siden af modtagefeltet og der
hagres en hurtig tonesekvens.

LCD-indikator for
OPLOSNING DETEKTORFELT
Viser den aktuelt indstillede oplgsning:
4=t4mm/2=2mm/1=%21 mm/
0=20.5mm

LCD-indikator for SIGNALTONE
1) -visning = signaltone hgj /
0{ -visning = signaltone lav /
Ingen visning = signaltone slukket

Tasten OPLASNING DETEKTORFELT
Skifter oplgsningen mellem 4 mm / £2 mm
/£1 mm/£0.5 mm.

Tasten SIGNALTONE
Skifter signaltonen mellem hgij/lav/slukket.

Tasten TAEND/SLUK
Slukker og teender modtagren. Aktuelle
indstillinger opretholdes.

|-«
I

we
A
W e
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HVA

COIVIIVIANDEI?
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1 Kayttoelimet PRIMUS 2 HVA

1.1 Ohjauspaneelin painikkeet
Laseria ohjataan ohjauspaneelin kautta.
Varoitus-LED
@ Akselien
o HvA PRIMUS KALLISTUS/
Nayttd ——— KAANTO
Toiminnon
KIERROS-
NOPEUDEN/ Siirto yl@spain /
PYORINNAN kaanto oikealle
MUUTTUJA C O 633 rpm
aktivointi M A mn [
Toiminnon Siirto alaspain /
KEILAUS k&antd vasemmalle
aktivointi
Laser Kayttétavan
PAALLE/POIS - MANUAALINEN
Kafko'ozjallmet:‘.. aktivointi/deakti-
vastaanottokentta vointi
1.2 Naytot
Symboli Kuvaus
oo - oy Varoitus
ERRT - 17 Virhenayttd

X-akseli valittu (symboli vilkkuu, arvojen saatdé mahdollista)

Y-akseli valittu (symboli vilkkuu, arvojen saaté mahdollista)

Toimintamuoto KEILAUS

Toimintamuoto PYORINTA

Laserin kierrosnopeus (portaat: 10, 60, 300, 600 rpm)

Toimintamuodon KEILAUS kulmanayttd (naytét: 0°, 5°, 10°, 15°)

Kayttotapa MANUAALINEN

Varoitussymboli (vilkkuu)

Jaljella oleva .

kayttoaika [[]] :|| ',l :l ',l : ',l : :I

tunteina TN

Akku 100 70 30 5 <0,5

Paristo 120 100 50 15 <2
DED Vaaitus
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2.1

HUOMAUTUS

O

Kayttoohje
AUTOALIGN (AUTOMAATTINEN TASAUS)

AUTOALIGN-toiminto

AUTOALIGN-toiminnossa COMMANDER 2 HVA ohjaa PRIMUS 2
HVA:n lasertasoa siten, etta lasersade kohdistuu automaattisesti
COMMANDER 2 HVA:n nollamerkkiin. AUTOALIGN single -toimin-
nossa lasersade lukkiutuu kiinteasti COMMANDER 2 HVA:n nolla-
merkkiin eli lasertason valvontaa ei enaa tapahdu. AUTOALIGN sin-
gle -toiminnossa lasersade seuraa jatkuvasti COMMANDER 2 HVA:n
nollamerkkia eli lasertason valvonta on jatkuvaa. AUTOALIGN toimii
PRIMUS 2 HVA -laitteen seka vaaka- etta pystyasennossa.

AUTOALIGN

Vaaka-asennossa Pystyasennossa

<50 m

\
iS/?{ 1 >\<50 m
PRIMUS 2 HVA:n Y-akseli kohdistetaan PRIMUS 2 HVA:n X-akseli kohdistetaan
COMMANDER 2 HVA:n nollamerkkiin. COMMANDER 2 HVA:n nollamerkkiin.

» COMMANDER 2 HVA:n taytyy olla vaaka-asennossa Y-akselin suunnassa.
» COMMANDER 2 HVA:n taytyy olla pystyasennossa X-akselin suunnassa.
» AUTOALIGN toimii kulma-alueella £ 5°.

» AUTOALIGN toimii enintédén 50 m etéisyysalueella.

19
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FI| Kayttoohje

2.2 AUTOALIGN single

Kohdista COMMANDER 2 HVA laittee-
seen PRIMUS 2 HVA; vaakatasoisesti: Y,
pystytasoisesti: X.

L))

=

LED:t ja symboli AUTOALIGN vilkkuvat
hakuvaiheen aikana. COMMANDER 2
HVA:n nayttoon ilmestyy >> S| <<

T
&
i
L=
-
1
&
-
R=]
&
i
L=J
.
L=)

U

Paina COMMANDER 2 HVA:n I -paini-
ketta lyhyesti.

pRooSaRDOaEY T

)

Hakuvaihe paattyy, kun laserséde on osunut
vastaanottimen nollamerkkiin. Molemmat
vilkkuvat LED:t sammuvat, AUTOALIGN-
symboli palaa tasaisesti. COMMANDER 2
HVA tuottaa merkkidanen.

AUTOALIGN single on aktivoituna. Seuraavia toimintoja voidaan

avata:

AUTOALIGN single -toiminnosta poistutaan painamalla painiketta

(paina 2 x)

Kun laserséde on ohjattu nollamerkkiin, voidaan

HUOMAUTUS COMMANDER 2 HVA ottaa pois ja sitéd voidaan kéyttaa lasersateen havaitse-
miseen missé tahansa paikassa. Y-akselille néytetty kaltevuusarvo tallennetaan
automaattisesti kallistustoiminnon muistiin ja se voidaan noutaa sieltéd uudelle-

en.
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2.3 AUTOALIGN permanent
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Kohdista COMMAND!ER 2 HVA Igittee: Paina COMMANDER 2 HVA:n paini-
seen PRIMUS 2 HVA; vaakatasoisesti: Y, ketta yli 3 sekunnin ajan.

pystytasoisesti: X

pOOOIDEIDEORDD

=

LED:t ja symboli AUTOALIGN vilkkuvat COMMANDER 2 HVA valvoo jatkuvasti la-
hakuvaiheen aikana. COMMANDER 2 sersateen sijaintia ja ohjaa sen poikkeaman
HVA:n nayttoon ilmestyy >> PE <<, iimetessé takaisin COMMANDER 2 HVA:n

nollamerkkiin.

AUTOALIGN permanent on aktivoituna. Seuraavia toimintoja voidaan
avata: AUTOALIGN permanent -toiminto suljetaan painamalla painiketta

(paina 2 x)

VARO Jos COMMANDER 2 HVA:n virta katkaistaan AUTOALIGN-toiminnon ollessa
aktiivinen, PRIMUS 2 HVA lakkaa py6riméasta. Néyttéon tulee varoitus C04 ja
punainen LED vilkkuu. Varoituksen poistamisen jélkeen joko katkaise PRIMUS

2 HVA -laitteesta virta ja kdynnistd se uudelleen tai sulje AUTOALIGN-toiminto
painamalla kaksi kertaa COMMANDER 2 HVA:n [N -painiketta.

-
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2.4 AUTOALIGN single- ja permanent -toiminnon sulkeminen
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Paina lyhyesti painiketta

Nayttoéon tulee "End AA”
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Vahvista painamalla viela
kerran lyhyesti -painiket-
ta. Sen jalkeen PRIMUS 2
HVA -laite on toimintatavassa
AUTOMAATTINEN, toiminta-
muoto on PYORINTA.

HUOMAUTUS Kun AUTOALIGN-toiminto on aktivoituna, on olemassa seuraavia rajoituksia:
» PRIMUS 2 pyérii kiintedksi sdadetyllé kierrosnopeudella 600 kier./min.

O

» Vaihto KEILAUS-toimintoon ei ole mahdollista.

» Vaihto MANUAALINEN- ja AUTOMAATTINEN-toiminnon vélilla ei ole mah-

dollista.

» Kun COMMANDER 2 HVA:n on anturikentdn resoluutiossa +0,5 mm, se

saéatyy automaattisesti arvoon +1,0 mm
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Kayttoohje

Kauko-ohjain COMMANDER 2 HVA

Kauko-ohjaimen naytto- ja kayttoelimet

X/Y-kaltevuusarvon pienenta-
minen

Siirto alaspain /

kaantd vasemmalle

X/Y-kaltevuusarvon suurenta-
minen

Siirto yléspain /

kaanto oikealle

Akseleiden KALLISTUKSEN
aktivointi / prosenttiarvon syoton
vahvistaminen

Varoitussymboli (vilkkuu)

Kayttotapa MANUAALINEN

Toimintamuoto KEILAUS

Toimintamuoto PYORINTA

Laserin kierrosnopeus /
toimintamuodon KEILAUS kul-
manaytto

Toimintamuoto AUTOALIGN

Laserin akun/pariston kunto

Toiminto KIERROSNOPEUDEN
/ PYORINNAN MUUTTUJAN
aktivointi

AUTOALIGN-toiminto

KEILAUS-toiminto

HVA
CONNMANDE

.\,-------

7

1

23
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Kauko-ohjaimen kayttéelimissa on samat toiminnot kuin PRIMUS 2 HVA:ssa.
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3.2

Fi

Kayttoohje

Kauko-ohjaimen lisatoiminnot

Kayttovaihe

Kaynnista PRIMUS 2
HVA kauko-ohjaimen
kautta kayttotapaan
MANUAALINEN.

1. Kaynnista laser-
vastaanotin.

2. Paina yhtaikaa painik

keita n ja .

Kaynnista PRIMUS 2
HVA kauko-ohjaimen
kautta kayttotapaan
SLEEP (Lepo):

Paina painiketta &N 3
s ajan.

Naytto

5nn
UUrpm
) mm\o)

yttétapa MANU-
AALINEN paalla

ny

U

)

SLEEP-toimintamu-
oto paalla

Ohjeita
Kayttotavasta
MANUAALINEN
poistutaan jalleen
ja kayttotapaan
AUTOMAATTINEN
vaihdetaan paina-
malla viela kerran
ﬁaikaa painikkeita

ja .

SLEEP (Lepo)
-toimintamuodosta
poistutaan jalleen
painamalla painiket-

ta viela kerran 3
s ajan.
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4 Laservastaanotin COMMANDER 2 HVA

4.1 Laservastaanottimen naytto- ja kayttoelimet

LCD-naytto AKKU
Nayttoon syttyy valo: rajallinen kayttdaika
jaljella (paristo noin 5 h / akku noin 0,5 h).
Naytto vilkkuu: Virran katkeamiseen vain 1
lyhyt aika, vaihda akut/paristot!
LCD-naytto ALEMPANA
Syttyy, kun laserlinja on anturin ikkunassa
nollalinjan alapuolella. Lisaksi vastaanot-

tokentan viereen syttyy punainen LED ja
kuuluu myos hidas aanimerkkisarja.

LCD-naytto KOHDE @I
Syttyy, kun laserlinja on nollalinjan korke- 6

udella. Lisaksi vastaanottokentan viereen
syttyy vihrea LED ja kuuluu myos tauoton
aanimerkki.

LCD-naytté YLEMPANA
Syttyy, kun laserlinja on anturin ikkunassa
nollalinjan ylapuolella. Lisaksi vastaanot-
tokentan viereen syttyy keltainen LED ja
kuuluu myos nopea aanimerkkisarja.

LCD-naytto
ANTURIKENTAN RESOLUUTIO
Nayttaa talla hetkella saadettyna olevan
resoluution:

LCD-niytté6 MERKKIAANI

1) Nayttd = kova merkkiaani /

o] Naytté = hiljainen merkkiaani / <

Ei nayttdoa = ei merkkiaanta
Painike ANTURIKENTAN RESOLUUTIO

Resoluutio vaihtuu askelin 4 mm / +2 mm / 7
+1 mm /0.5 mm.

A

Painike MERKKIAANI
Kytkee merkkidanen kovaksi/hiljaiseksi/pois. 9

Painike PAALLE/POIS
Kytkee/katkaisee vastaanottimen virran.
Nykyiset asetukset sailyvat.
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Istruzioni d'uso

1 Elementi di comando PRIMUS 2 HVA

1.1

Tasti del pannello comandi

Il comando del laser avviene mediante il pannello comandi.

Display

Attivare la
funzione
VELOCITA
VARIABILE/
ROTATION

Attivare la
funzione
SCANNING

Laser
ON/OFF

1.2

LED di
avviso

® HVA PRIMU&

C O 603 rpm
(=0

N

Campo di ricezio-
ne telecomando

Indicazioni sul display

INCLINARE/
RUOTARE
assi

muovere
verso 'alto/
ruotare verso
destra

muovere ver-
so il basso/
ruotare verso
sinistra
Attivazione

/ disattivazi-
one il modo
di funzio-
namento
MANUALE

Simbolo

Descrizione

tog - oM

Messaggio di avviso

ERRI - 12

Indicazione di errore

valori)

Selezionato asse X (il simbolo lampeggia, si possono impostare i

valori)

Selezionato asse Y (il simbolo lampeggia, si possono impostare i

Modo SCANNING

Modo ROTATION

Velocita di rotazione del laser (gamme: 10, 60, 300, 600 rpm)

Indicazione angolo modo SCANNING (indicazioni: 0°, 5°, 10°, 15°)

Modo di funzionamento MANUALE

Simbolo di avviso (lampeggiante)

Tempo di funzio- NI
namento residuo [ ]] :II :I :I :I : :I : :I
in ore A
Batteria ricaricabile| 100 70 30 5 <0,5
Batteria 120 100 50 15 <2

Posizionamento orizzontale




AVVERTENZA ) Quando e posizionato orizzontalmente, il COMMANDER 2 HVA deve trovarsi

®
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2 AUTOALIGN

2.1

Funzione AUTOALIGN

Con la funzione AUTOALIGN, il COMMANDER 2 HVA comanda il
livello laser del PRIMUS 2 HVA in modo da dirigere automaticamente
il raggio laser sulla tacca zero del COMMANDER 2 HVA. In AUTOA-
LIGN single il raggio laser si fissa sulla tacca zero del COMMANDER
2 HVA, vale a dire il livello laser non viene piu monitorato. In AUTOA-
LIGN permanent il raggio laser seguen continuamente la tacca zero
del COMMANDER 2 HVA, vale a dire il livello laser viene continua-
mente monitorato. AUTOALIGN funziona sia disponendo il PRIMUS 2
HVA in posizione orizzontale che in verticale.

AUTOALIGN

in posizione orizzontale in posizione verticale

5% <50m

L'asse Y del PRIMUS 2 HVA viene orien- L'asse X del PRIMUS 2 HVA viene orien-
tato sulla tacca zero del COMMANDER tato sulla tacca zero del COMMANDER
2 HVA. 2 HVA.

nella direzione dell'asse Y.

» Quando e posizionato verticalmente, il COMMANDER 2 HVA deve trovarsi
nella direzione dell'asse X.

» AUTOALIGN funziona in un range angolare di + 5°.

» AUTOALIGN funziona in un campo di distanza fino a max. 50 m.

27
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2.2 AUTOALIGN single

Orientare il COMMANDER 2 HVA sul
PRIMUS 2 HVA; orizzontale: Y, verticale: X.

L L))

COMMAMNDE
s |

)

A O ZF

¥y b o)

| LED e il simbolo AUTOALIGN lampe-
ggiano durante la ricerca. Sul display del
COMMANDER 2 HVA viene visualizzato
>> S| <<

i -
B
“Er
b
i
i
“Eb
-
k=]
i
L=3
B
k4
£

y

Premere sul COMMANDER 2 HVA breve-
mente il tasto .

pRooSaBOReDY: *

=

La ricerca termina quando il raggio laser
colpisce la tacca zero del ricevitore. | due
LED lampeggianti si spengono, il simbolo
IAUTOALIGN si accende a luce continua. |l

COMMANDER 2 HVA genera un bip.

AUTOALIGN single ¢ attiva. Si possono richiamare le seguenti funzi-
oni: Disattivare AUTOALIGN single con il tasto (premerlo 2 volte)

Una volta portato il raggio laser sulla tacca zero, si puo togliere il
AVVERTENZA COMMANDER 2 HVA e inserirlo in qualsiasi posizione per rilevare il raggio
laser. Il valore d'inclinazione indicato per I'asse Y viene automaticamente archi-
viato nella memoria della funzione d'inclinazione dalla quale si puo richiamare

in seguito.
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2.3

ATTENZIONE

A

AUTOALIGN permanent

Orientare il COMMANDER 2 HVA sul
PRIMUS 2 HVA; orizzontale: Y, verticale: X

peDSOBIDEDEDD

“2

| LED e il simbolo AUTOALIGN lampe-
ggiano durante la ricerca. Sul display del
COMMANDER 2 HVA viene visualizzato
>> PE <<.

T
&
i
Er
+E
e
=
-
&
53
=
L=J
=
L=)

)

Premere sul COMMANDER 2 HVA il tasto
per piu di 3 secondi.

I COMMANDER 2 HVA controlla continu-
amente la posizione dal raggio laser e lo
riporta sulla tacca zero del COMMANDER 2
HVA in caso di deviazione.

AUTOALIGN permanent € attiva. Si possono richiamare le seguenti
funzioni: Disattivare AUTOALIGN permanent con il tasto (premerlo

2 volte)

Se si disinserisce il COMMANDER 2 HVA con AUTOALIGN attiva, il PRIMUS
2 HVA interrompe la rotazione. Sul display appare I'avviso C04 e il LED rosso
lampeggia. Per disattivare I'avviso si puo spegnere e riaccendere il PRIMUS 2
HVA oppure disattivare la funzione AUTOALIGN premendo due volte il tasto

sul COMMANDER 2 HVA.

29
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2.4 Disattivare AUTOALIGN single e permanent

)
& b=
= =
= =]
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= L=
e I
[ L
k=] b=
B o
=) L=l
- 2
| =

HVA
COMMANDE

Ty
)

St el DA
A O %

v O o

Premere brevemente il Sul display appare “End Per confermare premere il

tasto AA tasto Y ancora una volta
brevemente. A questo punto
il PRIMUS 2 HVA si trova
nel modo di funzionamen-
to AUTOMATICO, modo
ROTATION.

AVVERTENZA ' quando é attiva la funzione AUTOALIGN sono in vigore le seguenti limitazioni:
» I PRIMUS 2 ruota con una velocita fissa preimpostata di 600 giri/min.
@ » E impossibile commutare su SCANNING.
» E impossibile commutare tra MANUALE e AUTOMATICO.
» Se la definizione del campo del rilevatore é impostata sul COMMANDER 2
HVA a 0,5 mm, viene impostata automaticamente a +1,0 mm
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3 Telecomando COMMANDER 2 HVA

3.1 Elementi di visualizzazione e di comando del telecomando

Ridurre il valore dell'inclinazione
di X/Y

Muovere verso il basso /
ruotare verso sinistra

Aumentare il valore dell'inclinazi-
one di X/Y

Muovere verso l'alto /

ruotare verso destra

Attivare INCLINAZIONE asse /
3 confermare il valore percentuale

inserito

4 Simbolo di avviso (lampeggian-
te)

5 Modo di funzionamento
MANUALE

6 Modo SCANNING

7 Modo ROTATION

Velocita di rotazione del laser /

8 indicazione angolo modo ;
SCANNING COMMANDE

9 Modo AUTOALIGN N 4 O

10 Livello di carica batteria del laser ‘ A C©
Funzione VELOCITA ‘ v O

11  VARIABILE /
attivazione ROTATION

12  Funzione AUTOALIGN

13  Funzione SCANNING

31

Gli elementi di comando del telecomando hanno la stessa funzione di quella

del PRIMUS 2 HVA.
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Funzioni supplementari del telecomando

Sequenza operativa

Attivare dal telecoman-
do il modo di funziona-
mento MANUALE del
PRIMUS 2 HVA.

1. Accendere il
ricevitore laser.

2. Premere insieme i

tasti n 8 .

Attivare dal telecoman-
do la modalita operativa
SLEEP del PRIMUS 2
HVA:

Premere per 3 sec. il
tasto .

Indicazione

600.

xr

)

PN

do di funziona-

mento MANUAL
attivo

<
=

- =
e

Modo SLEEP attivo

E

Note

Per disattivare il
modo di funziona-
mento MANUALE
ed attivare il modo
di funzionamento
AUTOMATICO,
premere di nuovo

insieme i tasti

<D

Per disattivare di nu-
ovo il modo SLEEP,
premere nuovamen-

’ﬁer 3 sec. il tasto
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4 Ricevitore laser COMMANDER 2 HVA

4.1 Elementi di visualizzazione e di comando del ricevitore laser

Indicazione LCD BATTERIA
L'indicazione si accende: tempo di funzio-
namento residuo limitato
(batteria ca. 5 h / batteria ricaricabile ca. 0,5
h). L'indicazione lampeggia: spegnimento
imminente, sostituire le batterie (ricaricabili)!

Indicazione LCD SOTTO
S'illumina quando la linea laser si trova
all'interno della finestra del sensore, ma al
di sotto della linea zero. Inoltre si accende |l
LED rosso accanto al campo di ricezione e
viene anche riprodotta una sequenza audio

Indicazione LCD OBIETTIVO
Si accende quando la linea del laser si
trova all'altezza della linea zero. Inoltre si
accende il LED verde accanto al campo di
ricezione e viene anche riprodotto un suono

Indicazione LCD SOPRA
S'illumina quando la linea laser si trova
all'interno della finestra del sensore, ma al
di sopra della linea zero. Inoltre si accende
il LED giallo accanto al campo di ricezione
e viene anche riprodotta una sequenza

Indicazione LCD
DEFINIZIONE CAMPO RILEVATORE
Mostra la definizione attualmente impostata:
4=14 mm / 2=x2 mm / 1=£1 mm / 0=x0.5

Indicazione LCD SEGNALE ACUSTICO
1) Indicazione = segnale audio forte /
E(| Indicazione = segnale audio piano /
Nessuna indicazione = segnale audio

Tasto DEFINIZIONE CAMPO
RILEVATORE
Commuta la definizione tra +4 mm / £2 mm

Tasto SEGNALE ACUSTICO
Commuta il segnale acustico tra forte/piano/

Tasto ON/OFF
Accende/spegne il ricevitore. Le impostazio-
ni attuali rimangono invariate.

33
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1 Elementy obstugowe PRIMUS 2 HVA

1.1 Przyciski panelu obstugi
Obstuga lasera odbywa sie na panelu obstugi.
Ostrzegawcza dioda LED

: HVA PRIMU?

Wyswietlacz——F

Wigcza-
nie funkcji
ZMIENNA

PREDKOSC
OBROTOWA/
ROTATION

C O 603 rpm
VN s

Wigcza-
nie funkgcji
SCANNING

WE /WYL

Pole odbioru zdal-
nego sterowania

1.2 Wskazania wyswietlacza

POCHY-
LANIE/
OBRACANIE
osi

Podnoszenie/
obrot
W prawo

Opuszczanie/
obroét
w lewo

Wiaczanie/
wytgczanie
RECZNEGO
trybu pracy

Symbol Opis
oo - oY Komunikat ostrzegawczy
ERRT - 12 Wskazanie btedu

Wybrano 0$ X (symbol pulsuje, wybor wartosci jest mozliwy)

Wybrano 08 Y (symbol pulsuje, wybor wartosci jest mozliwy)

Tryb SCANNING

Tryb ROTATION

Predkos$¢ obrotowa lasera (stopnie: 10, 60, 300, 600 rpm)

150 Wskazanie kata trybu SCANNING (wskazania: 0°, 5°, 10°, 15°)

RECZNY tryb pracy

Symbol ostrzegawczy (pulsuje)

DN
Pozostaty czas
pracy w godzinach i m D ::' ,:':!
Akumulator 100 70 30 5 <0,5
Bateria 120 100 50 15 <2

Poziomowanie
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2 AUTOALIGN

2.1

UWAGA

Funkcja AUTOALIGN

W funkcji AUTOALIGN urzagdzenie COMMANDER 2 HVA steruje pozi-
omem lasera PRIMUS 2 HVA w taki sposéb, aby promien laserowy byt
automatycznie nakierowywany na znacznik zerowy urzgadzenia COM-
MANDER 2 HVA. W funkcji AUTOALIGN single promien laserowy
jest na state skierowany na znacznik zerowy urzgdzenia COMMAN-
DER 2 HVA, co oznacza, ze poziom lasera nie jest juz kontrolowany.
W funkcji AUTOALIGN permanent promien laserowy podgza przez
caty czas za znacznikiem zerowym urzagdzenia COMMANDER 2 HVA,
CO oznacza, ze poziom lasera jest ciggle kontrolowany. AUTOALIGN
dziata zaréwno przy poziomym, jak réwniez przy pionowym ustawieniu
urzgdzenia PRIMUS 2 HVA.

AUTOALIGN
przy ustawieniu poziomym przy ustawieniu pionowym
. <50m
5% <50 m

B 1 ~
- H ~
B ! ~
4 N
|
P >
B ~
.

08 Y urzadzenia PRIMUS 2 HVA jest naki- O$ X urzadzenia PRIMUS 2 HVA jest naki-
erowywana na znacznik zerowy urzgadzenia| |erowywana na znacznik zerowy urzadzenia
COMMANDER 2 HVA. COMMANDER 2 HVA.

» Przy ustawieniu poziomym urzgdzenie COMMNADER 2 HVA musi znajdo-
wac sie w kierunku osi Y.

» Przy ustawieniu pionowym urzgdzenie COMMNADER 2 HVA musi znajdo-
wac sie w kierunku osi X.

» AUTOALIGN dziata pod katem w zakresie + 5°.

» AUTOALIGN dziata w odlegtosci maks. 50 m.
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2.2 AUTOALIGN single

UWAGA

Skierowa¢ urzagdzenie COMMANDER 2
HVA na PRIMUS 2 HVA; w poziomie: Y,
w pionie: X.

Diody LED oraz symbol AUTOALIGN pulsu-
ja podczas wyszukiwania. Na wyswietlaczu
COMMANDER 2 HVA wy$wietlany jest
symbol >> S| <<,

T
&
i
L=
-
1
&
-
R=]
&=
i
L=J
.
L=)
=

Na urzadzeniu COMMANDER 2 HVA
nacisng¢ krotko przycisk .

pRbosaBOEEDY: *

=

\Wyszukiwanie konczy sie z chwilg, gdy pro-
mien laserowy padnie na znacznik zerowy
odbiornika. Obie pulsujace diody LED gasna,
symbol AUTOALIGN $wieci sie ciggle.
Urzadzenie COMMANDER 2 HVA generuje

sygnat akustyczny.

Funkcja AUTOALIGN single jest wigczona. Mozna uruchomi¢ nastepu-

jace funkcje:

Przyciskiem (nacisngc¢ 2 x) zakonczy¢ funkcje AUTOALIGN single.

Po doprowadzeniu promienia laserowego do znacznika zerowego mozna
usungc¢ urzagdzenie COMMANDER 2 HVA i wykorzystac je do wykrywania
promienia laserowego w dowolnym miejscu. Wskazana warto$¢ pochylenia osi
Y jest automatycznie zapisywana w pamieci funkcji pochylenia, gdzie mozna jg

wyswietlic.
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2.3 AUTOALIGN permanent

T -
B
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@5
i
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R=]
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)

Skierowac¢ urzadzenie COMMANDER 2 Na urzadzeniu COMMANDER 2 HVA
HVA na PRIMUS 2 HVA; w poziomie: Y, nacisnaé przycisk
w pionie: X i przytrzymaé go przez ponad 3 sekundy.

b

poboetEoEEeDD
po0000E DERERD

e

Diody LED oraz symbol AUTOALIGN pulsu-| [Urzadzenie COMMANDER 2 HVA przez
ja podczas wyszukiwania. Na wyswietlaczu | [caly czas kontroluje potozenie promienia
COMMANDER 2 HVA wyswietlany jest laserowego i w przypadku odchylenia
symbol >> PE <<. kieruje go z powrotem na znacznik zerowy
urzadzenia COMMANDER 2 HVA.

Funkcja AUTOALIGN permanent jest wtgczona. Mozna uruchomié¢ na-
stepujace funkcje: Przyciskiem ¥ (nacisng¢ 2 x) zakonczyc¢ funkcje
AUTOALIGN permanent.

ZACHOWAC OS- jegli przy wtaczonej funkcji AUTOALIGN urzadzenie COMMANDER 2 HVA
TROZNOSC  zostanie wylaczone, urzadzenie PRIMUS 2 HVA przestanie sie obracaé. Na wy-
Swietlaczu wyswietlone zostanie ostrzezenie C04, czerwona dioda LED zacznie
A pulsowac. W celu skasowania ostrzezenia nalezy wytaczyc i wigczy¢ ponownie
urzadzenie PRIMUS 2 HVA lub zakonczyc¢ funkcje AUTOALIGN poprzez dwukrot-
ne nacisniecie przycisku na urzgdzeniu COMMANDER 2 HVA.

-
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2.4

UWAGA

Wylaczanie funkcji AUTOALIGN single i permanent

i ]
B
B
i
i
i
B
o
L=
i
B
B
“ar
L=

Ty

N.acisnaé krotko przycisk
AR

Ty L L L]

Na wyswietlaczu pojawia
sie komunikat ,End AA”.

PEODIPRODRDERE

Ty

Aby zatwierdzi¢, po-
nownie nacisna¢ krétko
przycisk . Urzadzenie
PRIMUS 2 HVA przejdzie
na AUTOMATYCZNY tryb
pracy, tryb ROTATION.

Przy wigczonej funkcji AUTOALIGN istniejg nastepujgce ograniczenia:
» PRIMUS 2 obraca sie ze statg, ustawiong predkoscig obrotowg wynoszgcg

600 1/min.

» Przejscie do trybu SCANNING nie jest mozZliwe.

» Przetgczanie miedzy trypbem RECZNYM i AUTOMATYCZNYM nie jest moz-

liwe.

» Jesli w urzgdzeniu COMMANDER 2 HVA pole detektora ustawione jest na
rozdzielczos$¢ +0,5 mm, zostanie ona automatycznie zmieniona na £1,0 mm.
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Instrukcja obstugi

3 Zdalne sterowanie COMMANDER 2 HVA

3.1

10

11

12

13

Wskazniki i elementy obstugowe zdalnego sterowania

Zmniejszanie wartosci pochy-
lenia X/Y Opuszczanie / obrét
w lewo

Zwiekszanie wartosci pochy-
lenia X/Y Podnoszenie / obrot
W prawo

Wigczanie POCHYLANIA osi/
zatwierdzanie wprowadzonej
warto$ci procentowej

Symbol ostrzegawczy (pulsuje)

RECZNY tryb pracy
Tryb SCANNING

Tryb ROTATION

Predkos¢ obrotowa lasera /
wskazanie kata trybu SCANNING
Tryb AUTOALIGN

Poziom natadowania
akumulatora / baterii lasera

Funkcja ZMIENNA PREDKOSC
OBROTOWA / witgczanie trybu
ROTATION

Funkcja AUTOALIGN

Funkcja SCANNING

)

HVA
CONMMANDE

4 O
A‘ U'

v 0

.\,------

"\

39

Elementy obstugowe na zdalnym sterowaniu majg identyczng funkcje jak
w urzgdzeniu PRIMUS 2 HVA.
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3.2

Instrukcja obstugi

Funkcje dodatkowe zdalnego sterowania

Czynnos¢ obstugowa

Przetgczanie urzad-
zenia PRIMUS 2 HVA
za pomocg zdalnego
sterowania na RECZNY

tryb pracy:

1. Wiaczy¢ odbiornik
laserowy.

2. Jednoczesnie naci-
sngc przycisk
i .
Przetgczanie urzadze-
nia PRIMUS 2 HVA za

pomocg zdalnego stero-
wania na tryb SLEEP:

Nacisngc i przytrzymac
przycisk ﬁ przez 3
sekundy.

Wskazanie

600,

|=

e
[ —

ECZNY tryb
pracy wi.

ny
u

"

Tryb SLEEP wt.

P

Uwagi
Aby wyjs¢ z try-
bu RECZNEGO
i przejs¢ do trybu
AUTOMATYCZNEGO,
jeszcze raz réw-
noczesnie nacisng¢

przycisk u [ .

Aby ponownie wyjs¢
z trybu SLEEP,
ponownie nacis-
nac i przytrzymac
przycisk przez 3
sekundy.
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4 Odbiornik laserowy COMMANDER 2 HVA

4.1 Wskazniki i elementy obstugowe odbiornika laserowego

Wskaznik LCD BATERIA
Wskaznik zaswieca sie: ograniczenie po-
zostatego czasu pracy
(bateria ok. 5 h / akumulator ok. 0,5 h).
Wskazanie pulsuje: wkrétce nastgpi wytacze-
nie, wymieni¢ akumulatory/baterie na nowe!

Wskaznik LCD NIZEJ
Zaswieca sie, gdy linia laserowa trafia
w okienko czujnika, jednak ponizej linii
zerowej. Dodatkowo Swieci sie czerwona
dioda LED obok pola odbioru i rozlega sie
kilka dtugich dzwiekdw.
Wskaznik LCD CEL
Zaswieca sie, gdy linia laserowa znajduje
sie na wysokosci linii zerowej. Dodatkowo
Swieci sie zielona dioda LED obok pola
odbioru i rozlega sie dzwiek ciagty.
Wskaznik LCD WYZEJ
Zaswieca sie, gdy linia laserowa trafia
w okienko czujnika, jednak powyzej linii
zerowej. Dodatkowo Swieci sie zo6tta dioda
LED obok pola odbioru i rozlega sie kilka
krotkich dzwiekdw.

Wskaznik LCD
ROZDZIELCZOSC POLA DETEKTORA
Wskazuje aktualnie wybrang rozdzielczos¢:
4=t4mm / 2=2mm / 1=£1mm / 0=£0.5mm
Wskaznik LCD SYGNAL DZWIEKOWY
1) = glosny dzwiek /
0 = cichy dzwiek /

Brak wskazania = dzwiek wytgczony
Przycisk ROZDZIELCZOSC POLA
DETEKTORA
Przetacza rozdzielczos¢ pomiedzy +4mm /
+2mm / £1mm/ £0.5mm.
Przycisk SYGNAL DZWIEKOWY
Zmienia poziom dzwieku na gtosny/cichy/
wytgczony.

Przycisk WL./WYL.

Wigcza i wytgcza odbiornik. Aktualne
ustawienia pozostajg zachowane.

41
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1 3AnemeHTbl ynpasneHua PRIMUS 2 HVA

1.1 KHonku naHenwu ynpasneHus
YnpaBneHne nasepomM OCyLLECTBMSETCA C NaHeNu ynpasneHns.

Oucnnedh —————

AKTMBMpPOBaTb (PYHKLMIO
NMEPEMEHHOE

4YMCITO OBOPOTOB /
BPALLEHME

AKTMBMpPOBaTb (PYHKLIMIO
CKAHVPOBAHE

Jlazep

BKI1/BbIKI1

MpenynpexaaoLwmin cBETOANOAHbIN MHAUKATOP

HAKJ1IOH/
MOBOPOT
ocen

: HVA PRIMU?

" nn

Loy

[suratb
BBEPX /
BpawaTtb
BMpaBo

X
Y
C O 688 rpm
pAT [

[suratb
BHU3 /
BpawaTtb
BNeBO

BkntounTtb/
BbIKIIOUYNTb
PYUYHOW
pexum

MpnémHoe none
ANCTaHLUMOHHOIO ynpasneHus

1.2 T[lokasaHus1 Ha gucnnee

3Hak OnucaHune
cog - oY MpenynpexaeHus
ERRT - 12 OLwmnbkm

BbibpaHa ocb X (3HaK MuUraeT, BO3MOXXHO M3MEHEHUNE 3HAYEHWIA)

BbibpaHa ocb Y (3HaK MUraet, BO3MOXHO U3MEHEHUE 3HAYEHWIA)

X
Y
C

CoctosHne CKAHVPOBAHWE

9,

CocTtosiHne BPALLEHNE

500 rpm

YacToTa BpaleHust nasepa (3HadeHus: 10, 60, 300, 600 o6/mMnH)

15°

MokasaHue yrna gnsa cocrtosiHua CKAHUPOBAHUE
(3HaveHus: 0°, 5°, 10°, 15°)

U

Pexum pa6otsl PYYHOMN

MpenynpexgatoLwmmn 3Hak (Muraer)

crompaoors | M| Wy W x| | ¥

AKKymynsaTop 100 70 30 5 <05

Batapelika 120 100 50 15 <2

YcTaHoBKa B rOPU3OHTalbHOE MoJioXeHne
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2

2.1

NMPUMEYAHUE

®

AUTOALIGN

dyHkuua AUTOALIGN

Mpwn BknouéHHOM pyHKUMn AUTOALIGN, nynst COMMANDER

2 HVA ynpasnset nasepom npubopa PRIMUS 2 HVA Tak, 4T0
nasepHbIv NyY aBTOMaTUYECKN BbICTaABMNSETCH Ha HYNeBYyH METKY
nynsta COMMANDER 2 HVA. Npn AUTOALIGN single nasepHblii
nyy oguH pas gukcmpyetca Ha Hyneson metke COMMANDER 2
HVA, T.e. HanpaBneHue nasepa 6onbLue He KoHTponupyeTcs. [Mpu
AUTOALIGN permanent nasepHbli ny4 NOCTOSIHHO crneayeT 3a
Hyneson metkon COMMANDER 2 HVA, T.e. HanpasneHue nasepa
KoHTponupyetcs noctossHHO. PyHKkuna AUTOALIGN paboTaet kak npu
ropu3oHTanbHOM, Tak 1 Npu BepTMKanbHoM nonoxeHun PRIMUS 2
HVA.

AUTOALIGN

B TOPU30HTAlIbHOM MOJ1I0XKEeHUN B BepPTUKarbHOM MOJIOXKEeHUN

< 50m

Ocb Y npubopa PRIMUS 2 HVA Ocb X npubopa PRIMUS 2 HVA
BbICTaBISIETCS HA HYNEBYIO METKY BbICTaBINSAETCS Ha HYNEBYIO METKY
COMMANDER 2 HVA. COMMANDER 2 HVA.

» B 2opuzoHmarnbHom rnionoxeHuu nyribm COMMANDER 2 HVA domxeH
Haxo0umbCcs o HarnpaeeHuro ocu Y.

» B sepmukasnbHoMm rnonioxeHuu nyrsm COMMANDER 2 HVA domxeH
Haxo0umbcs 1o HaripaerneHuro ocu X.

» AUTOALIGN pabomaem e duarna3oHe yana * 5°.

» AUTOALIGN pabomaem Ha ydaneHuu 0o 50 m.
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2.2 AUTOALIGN single

Hanpasste COMMANDER 2 HVA Ha
PRIMUS 2 HVA; ropnsoHTanbHo: Y,
BepTUKanbHo: X.

POOOOPIDEDEDD

=

BO Bpems noucka. Ha gucnnee nyneta

Ceetoaunonbl 1 3Hak AUTOALIGN muratot

COMMANDER 2 HVA nosiButca >> S| <<

T
&
i
L=
-
1
&
-
R=]
&=
i
L=J
.
L=)

U

KopoTko HaKMuTe KHOMKY Ha
COMMANDER 2 HVA.

ptooSaboOaEY ) T

)

Mounck 3akaH4YMBaETCA, KOrga nasepHbli nyy
nonagaet Ha HyneByo METKY MPUEMHMKA.
O6a MmuraroLwmx cBeToanoAa racHyT,

3Hak AUTOALIGN ropuT nOCTOSIHHO.
COMMANDER 2 HVA n3gaét 3BykoBom

CUrHarn.

Tenepb pyHkuma AUTOALIGN single aktuBHa. 3gecb MOXHO

BbIMOJIHUTL CcreaytoLlee:

2 pa3a Haxatb KHonky ¥ ons BbikntodeHna AUTOALIGN single.

lMocrie mozo Kak na3epHbil 51yd HarpasreH Ha Hyresyro Memky, MOXHO
NPUMEYAHUE ybpamb COMMANDER 2 HVA u dnsi 06HapyxeHusi na3epHO20 riyya
ycmaHosume e20 8 fitobom Opy2om mecme. [lokazaHHOe 3HadyeHue HaK/IoHa
ocu Y asmomamuyecku coxpaHsemcs 8 namsimu byHKUUU HaK/IoHa

u 8 danbHeliweM Moxem bbimb 8bI38aHO OmMmyoa.




2.3 AUTOALIGN permanent

HanpaBste COMMANDER 2 HVA Ha
PRIMUS 2 HVA; ropnaoHTanksHo: Y,
BepTUKanbHo: X

Ly

=

Ceetogmonbl 1 3Hak AUTOALIGN muratot
BO Bpems noucka. Ha gucnnee nynera
COMMANDER 2 HVA nosiButcs >> PE <<

RU [ MHCTpYKUMA NO NpUMEHEeHUIo

i -]
B
A
[
bl
1
k=]
4
L=]
&
-
E»
b
L=)
2

Oepxute kHonky WAl Ha COMMANDER 2
HVA Haxaton gofblle 3 cekyHA.

COMMANDER 2 HVA noctosiHHO
KOHTPONUPYET NONOoXeHWEe NasepHoro ny4va
N NpU OTKNOHEHUN HAaBOAMUT €ro Ha CBO
HyneByt METKY.

Tenepb dyHKumsa AUTOALIGN permanent aktuBHa. 34ecb MOXHO
BbINONHUTL crneayoLlee: 2 pasa HaxaTb KHOMKY AN 05 BbIKMOYEHNS

AUTOALIGN permanent.

OCTOPOXHO  Ecy gbikntoyums COMMANDER 2 HVA npu akmusHou pyHkyuu AUTOA-
LIGN, mo PRIMUS 2 HVA ocmaHosum epauwieHue. Ha ducninee nossumcs
npedynpexdeHue CO4 u bydem muzamb KpacHbili ceemoduod. g ydaneHusi
npedynpex0eHUsi Hy>KHO 8bIKMoYUMb U ektodums PRIMUS 2 HVA unu dsa
pasa Haxamb KHOIMKY Ha nynbme COMMANDER 2 HVA dns ebiknodyeHus

A

yHkyuu AUTOALIGN.

45
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2.4 BbikntoyeHue cpyHkuum AUTOALIGN single u permanent

i =
“Er
=
k=)
o
A
h=1
=
L=l
&
B
B
&
L=

)

KOiOTKO HaXXMUTE KHOMKY

PO LEDE DD

)

Ha ancnnee nosiButcsa ,End

L L))

)

[ns nogteepxaeHus
HaXXMuTe

kHonky BaY eLé pas.
MNocne atoro PRIMUS 2
HVA Haxogutca B
ABTOMATUYECKOM
pexunme B COCTOSIHUM
BPALLEHUE.

NPUMEYHAHUE lpu akmusHoul pyHKkuuu AUTOALIGN delicmgytom criedyroujue ogpaHuveHuUs:
» PRIMUS 2 spawaemcs ¢ xécmko 3adaHHol ckopocmbto 600 06/MUH.

» NepekntovyeHue Ha CKAHUPOBAHUWE HE803MOXHO.

» MMepekmntoueHue mexdy pexumamu PYYHOW u ABTOMATUYECKUU

O

HEeB803MOXXHO.

» Ecnu Ha COMMANDER 2 HVA 0nsi 0emeKkmopHO&20 r1orisi 3adaHo
paspeweHue +0,5mMm, mo oHo 6ydem asmomMamu4YecKu yCmaHo8/IeHO Ha

+1,0mm.
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3.1

10

11

12

13

OneMeHThl ynpaeJieHNA Ha Nyrnbre NMEeKT TE Xe (pyHKLlI/II/I, YTO N Ha

WHCTPYKUUA NO NPUMEHEHUIO

47

MNynbT guctaHuymoHHoro ynpasreHna COMMAN-

DER 2 HVA

AneMeHTbl UHAUKaUUN n ynpaBrieHUA Ha nynbre

YMEHBLLNTb 3HA4YEHNE HaKMNoHa
X/Y OBuratb BHU3 /
BpawaTb BNeBO

YBENMUYNTL 3HAYEHME HAKMOHa
X/Y Osuratb BBEPX /
BpaLLaTb BNpaBo

AktusuposaTtb HAKJTIOH ocen /
noaTBEPAUTb BBOA B NPOLIEHTax

MpepynpexaatoLwmin 3Hak
(muraer)

Pexum pabotsl PYYHOW

CocTtogHne CKAHUPOBAHUE

CoctosHue BPALLEHNE

YacToTa BpalleHus nasepa /
nokasaHue yrna ans CoCTOsAHUS
CKAHMPOBAHWE

CoctosaHne AUTOALIGN

3apsagka 6aTapeu/akkymynaTtopa
nasepa

AKTMBMpOBaTb PYHKLNIO
NMEPEMEHHOE 4YNCI1O
OBOPOTOB / BPALWWEHWE

OyHkuna AUTOALIGN

®dyHkuma CKAHMPOBAHUE

PRIMUS 2 HVA.

11




48

3.2
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UHCTPYKLUMA NO NPUMEHEHUIO

HdononHuTtenbHble (PYyHKLUUN SUCTAHLUMOHHOrIO yrpaBreHus

Dencreuna

MepekntoyeHne
PRIMUS 2 HVA ¢
ANCTaHUMOHHOIO nynbTa
ynpasnenusi B PYYHOW
PEXUM.

1. BkntounTte nasepHbin
NPUEMHMUK.

2. OgHOBPEMEHHO
HaXXMW T€ KHOMKMN
Bl
MNepekntoyeHne
PRIMUS 2 HVA ¢
OVNCTaHLMOHHOIO
nyneTa ynpasneHus

B cocTtossHne SLEEP
(con):

3 CeKkyHObl OepXxuTe
HaxaTon kHornky OX.

Mupgnkaumsa

600.

) m

TitoueH PYYHOW
pexXum

|=

g

<
[

- -
P

BkntovyeHo
coctosHne SLEEP

MpumeyaHue

UTtobbl nepentun
C pexuma
PYYHOW Ha

[ns BbIxoga u3
coctosaHmna SLEEP
eLlé pa3 HaXmuTe
kHonky KON 1
AepXxuTe HaxkaTon
3 ceKkyHAbl.
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4 JlazepHbin npuémHuk COMMANDER 2 HVA

4.1 ArneMeHTbl UHAUKaL UM U YNIpaBrieHUSA fla3epHOro NpMéMHuKa

XK-nnankatop BATAPEUKA
MHamkaTop ropuT: orpaHn4yeHHoe BpeMs
paboTbl
(baTaperika okono 5 4 / akkymynatop
okono 0,5 4). HankaTop Mmuraet: ckopo

XK-ungukatop HU3KO
3aropaeTcs, Koraa nasepHas NMHUg
HaxoamuTCA B npegenax CEHCOPHOro OKHa,
HO HWXe HyNneBoWn NNHUKU. Takke roput
KpacCHbIN cBeTOANO PAOOM C NMPUEMHbBIM
nonem, 1 pasgarTca OfIMHHbIE 3BYKOBbIE

XK-ungukatop LEJ1b
3aropaeTcs, korga nasepHasi MMHng
HaxXo4MTCA Ha BbICOTE HYNEBOW JIMHUMN.
Takke ropuT 3enéHbl CBETOANOA PSAOM
C NPUEMHBbIM MoNeM, U pasgaéTcs

XK-ungukatop BbICOKO
3aropaetcs, korga nasepHasi MMHuS
HaxoguTcs B Npefernax CEHCOPHOro OKHa,
HO BblLLE HYNEBOW NUHUKN. Takke roput
XENTbIN CBETOAMOA PSAAOM C NPUEMHbLIM
nonem, 1 pasgarTca KOPOTKME 3BYKOBbIE

XK-nHgukatop
PA3PELUEHUE OETEKTOPHOI'O NonA
[MokasbiBaeT 3agaHHOE paspeLleHme:
4d=t4Mmm / 2=22MM / 1=t1mm / 0=£0.5Mm

XK-ungukarop 3BYKOBOW CUMHAN

(|)j WMHOMKaTOP = rPOMKWUA 3BYKOBOW
curHan /

|:(| WMHOMKATOP = TUXUI 3BYKOBOW
curHan /

Knonka PA3PELLEHUE OAETEKTOPHOIO
nonA
MepekntovaeT paspeweHne t4mm / £2mm /

Knonka 3BYKOBOW CUTHAN
lMepekntovaeT 3ByKOBOW curHan Tmxo/
rPOMKO/BbIKITHOYEH.

Knonka BKJI1/BbIKJ1
BkntoyaeT v BbIKIo4aeT NPUEMHUK.
TekyLne HaCTPOMKM COXPaHSIKOTCS.

Al n
L]

HVA
COMMANDEf

Z S TN
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1 Manoverelement PRIMUS 2 HVA

1.1 Knappar pa manoverpanelen
Lasern styrs fran mandverpanelen.

Varningslampa

- LUTA/VRID
HVA PRIMUS oy

Display —F———————
Aktivera X E QB
funktionen )
VARIABELT Y Flytta uppat /
vrid at hoger
e CO @ on ;
O A [
Aktivera Flytta nedat/
funktionen vrid at vanster
SCANNING
Laser Aktivera/
avaktivera
TILL/FRAN Mottagningsfalt fjarr- driftlage
kontroll MANUELLT
1.2 Displayvisningar
Symbol Beskrivning
oo - oMy Varningsmeddelande
ERRT - 12 Felmeddelande

X-axeln vald (symbolen blinkar, installning av varden kan goéras)

Y-axeln vald (symbolen blinkar, instélining av varden kan goras)

Lage SCANNING

O |=|x=

Lage ROTATION

500 rpm

Laserns varvtal (steg: 10, 60, 300, 600 rpm)

i5°

Vinkelvisning lage SCANNING (visningsalternativ: 0°, 5°, 10°, 15°)

Driftlage MANUELLT

Varningssymbol (blinkande)

E b=

A o
Merstonde | WEE| ENY| M | T 3| [}

Laddbart batteri| 100 70 30 5 <0,5
Batteri 120 100 50 15 <2
DED Horisontering
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2

2.1

2.2

OBSE?VERA

Anvandarmanual

AUTOALIGN

Funktionen AUTOALIGN

| AUTOALIGN-funktionen styr COMMANDER 2 HVA laserplanet i
PRIMUS 2 HVA sa att laserstralen automatiskt inriktas mot nolimarket
i COMMANDER 2 HVA. | AUTOALIGN single hakar laserstralen fast
vid nolimarket i COMMANDER 2 HVA, dvs. laserplanet dvervakas inte
langre. i AUTOALIGN permanent foljer laserstralen kontinuerligt noll-
market i COMMANDER 2 HVA, dvs. laserplanet dvervakas kontinuer-
ligt. AUTOALIGN fungerar bade vid horisontell och vertikal uppstall-
ning av PRIMUS 2 HVA.

AUTOALIGN
Vid horisontell uppstallning Vid vertikal uppstallning
. <50m
o ‘
+5 % ><0 m
Y-axeln i PRIMUS 2 HVA inriktas mot X-axeln i PRIMUS 2 HVA inriktas mot
nollimarket i COMMANDER 2 HVA. nollmarket i COMMANDER 2 HVA.

» Vid horisontell uppstéllning maste COMMANDER 2 HVA befinna sig i Y-a-
xelns riktning.

» Vid vertikal uppstéllning maste COMMANDER 2 HVA befinna sig i X-axelns
riktning.

» AUTOALIGN arbetar i ett vinkelomrade péa + 5°.

» AUTOALIGN arbetar i ett avstandsomrade upp till max. 50 m.

51
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2.3 AUTOALIGN single

T
B
i
£
L
-
=
-
o]
5
P
B
-
£ =]

)

Rikta in COMMANDER 2 HVA mot Tryck kort pa knappen 28 pa
PRIMUS 2 HVA; horisontellt: Y, vertikalt: X. | |[COMMANDER 2 HVA.

pRodSdhbReD ;) *

=

Lysdioderna och symbolen AUTOALIGN Sokningen avslutas nar laserstralen har
blinkar under sékningen. | displayen pa traffat mottagarens nollmarke. De bada
COMMANDER 2 HVA visas ett >> S| << blinkande lysdioderna slacks, symbolen

IAUTOALIGN lyser konstant. COMMANDER
2 HVA avger en pipton.

AUTOALIGN single ar aktivt. Foljande funktioner kan tas fram:
Avsluta AUTOALIGN single: tryck tva ganger pa knappen .

OBSERVERA Nér laserstralen har férts till nolimérket kan
COMMANDER 2 HVA tas bort och anvéndas for att detektera laserstralen pa
@ valfri plats. Det visade lutningsvéardet for Y-axeln sparas automatiskt i lutnings-
funktionens minne och kan tas fram darifran igen.
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2.4 AUTOALIGN permanent

Rikta in COMMANDER 2 HVA mot

; _ Hall knappen M p4 COMMANDER 2 HVA
PRIMUS 2 HVA; horisontellt: Y, vertikalt: X

intryckt under mer an 3 sekunder.

peOpEIDEDIDE
PeOODE DD

Lysdioderna och symbolen AUTOALIGN COMMANDER 2 HVA 6vervakar kon-
blinkar under sokningen. | displayen pa tinuerligt laserstralens lage och vid en
COMMANDER 2 HVA visas ett >> PE << avvikelse fors den tilloaka till nollmarket i

COMMANDER 2 HVA.

AUTOALIGN permanent ar aktivt. Féljande funktioner kan tas fram:
Avsluta AUTOALIGN permanent: tryck tva ganger pa knappen .

53
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2.5 Avsluta AUTOALIGN single och permanent

- —
- =
& Pl
2 [=)

]
h=4 i
g =)
B b4
b4 L
=4 Er
= s
b4 &
= L=

o
T

Pa displayen visas "End

Tryck kort pa knappen
B Pa.

i ]
“Er
B
s
o
i
"B
=
L=
L
B
B
:
E=]

T

Tryck kort pa knappen
igen for att bekrafta. Darefter
befinner sig PRIMUS 2 HVA i
driftaget AUTOMATIK, och i
laget ROTATION.

OBSERVERA  N3r AUTOALIGN-funktionen &r aktiv géller féljande begrdnsningar:
» PRIMUS 2 roterar med ett fast instéllt varvtal pa 600 v/min.

®

» Det géar inte att byta till lGget SCANNING.

» Det gar inte att vdxla mellan MANUELLT och AUTOMATIK.
» Om detektorféltets upplésning p& COMMANDER 2 HVA ér instéllt pa £0,5

mm é&ndras instéllningen automatiskt till £1,0 mm.
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3 Fjarrkontrollen COMMANDER 2 HVA

3.1 Display- och manoverelement pa fjarrkontrollen

Minska lutningsvardet X/Y
1 Flytta nedat /
vrid at vanster

Oka lutningsvardet X/Y
2 Flytta uppat /
vrid at hoger

Aktivera LUTA axlar / bekrafta
inmatning av procentvarde

4 Varningssymbol (blinkande)
5 Driftlage MANUELLT
6 Lage SCANNING

7 Lage ROTATION

Laserns varvtal /
vinkelvisning lage SCANNING
.11

9 Lage AUTOALIGN
10 Batteriindikator for laser

Aktivera funktion VARIABELT
11 VARVTAL / VARVTAL /
ROTATION

12  Funktionen AUTOALIGN

13  Funktion SCANNING

Mandverelementen pa fjarrkontrollen har samma funktion som motsvarande
element pa PRIMUS 2 HVA.
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Anvandarmanual

Extrafunktioner pa fjarrkontrollen

Hanteringssteg

Koppla om PRIMUS 2
HVA till driftlage
MANUELLT med fjarr-
kontrollen:

1. Starta lasermottaga-
ren.

2. Tryck samtidigt pa
knapparna n och

Koppla om PRIMUS
2 HVA ill lage SLEEP
med fjarrkontrollen:

Hall knappen in-
tryckt i minst 3 sekun-

der.

Visning

5nn
UUrpm
{ ) mm\o)

rifttage MANU-
ELLT till

<
[

g
P —

SLEEP-Iage till

Anvisningar

For att [amna dri-
ftage MANUELLT
och byta till driftlage
AUTOMATIK trycker
du samtidigt pa
knapparna ﬁ och

W}

For att lamna
SLEEP-laget haller

du knappen
intryckt igen i minst
3 sekunder.
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4 Lasermottagaren COMMANDER 2 HVA

4.1 Display- och manoverelement pa lasermottagaren

Lysdiodvisning BATTERI
Symbolen tands: batteritiden snart slut
(batteri ca 5 tim / laddbart ca 0,5 tim) Sym-
bolen blinkar: Enheten kommer strax att
stangas av, byt batteri!

Lysdiodvisning LAGRE
Tands nar laserlinjen befinner sig innanfor
sensorfonstret, men under nollinjen. Des-
sutom tands den roda lysdioden bredvid
mottagningsfaltet och det hors ocksa en
langsam tonsekvens.

Lysdiodvisning MAL
Tands nar laserlinjen befinner sig pa hojd
med nollinjen. Dessutom tands den grona
lysdioden bredvid mottagningsfaltet och det
hors ocksa en kontinuerlig ton.

Lysdiodvisning HOGRE
Tands nar laserlinjen befinner sig innan-
for sensorfonstret, men ovanfor nollinjen.
Dessutom tands den gula lysdioden bredvid
mottagningsfaltet och det hors ocksa en
snabb tonsekvens.

Lysdiodvisning
UPPLOSNING DETEKTORFALT
Visar den aktuellt installda upplosningen:
4=t4mm / 2=£2mm / 1=t1mm / 0=£0.5mm

Lysdiodvisning SIGNALTON
1)) Symbol = stark signalton /
0 Symbol = svag signalton /
Ingen symbol = ingen signalton

Knapp UPPLOSNING DETEKTORFALT
Vaxlar upplésning mellan £4mm / £2mm /
£1mm / £0.5mm.

Knapp SIGNALTON
Vaxlar signalton mellan stark/svag/ingen.

Knapp TILL/FRAN
Startar och stanger av mottagaren. De
aktuella installningarna bibehalls.
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Der MaBstab fiir
prazises Messen

NEDO GmbH & Co. KG
Hochgerichtstrale 39 — 43
72280 Dornstetten
Germany

www.nedo.com
info@nedo.com

061755

Technické zmény jsou vyhrazeny

Ret til tekniske sendringer forbeholdes

Oikeudet teknisiin muutoksiin pidatetaan

Con riserva di modifiche tecniche

Zmiany techniczne zastrzezone

OctaBngeM 3a cobow NpaBo Ha TEXHUYECKUE U3MEHEHNS
Ratt till tekniska andringar forbehalles



